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1000kN Translierende Spindel-Ausfiihrung www.powerjacks.com
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Bemerkung: Alle MaRe in Millimeter, wenn nicht anders angegeben. Konstruktive Anderungen vorbehalten.
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Leistung Knickfestigkeit
Spindelhubgetriebe Typbezeichnung EMT1000
EMR1000
Tragkraft (Kn) 1000 frei verstiftet gefiihrt o ‘ ‘ WO‘OOKN‘ spwrns‘mu:‘msrm‘as ‘
Durchmesser (mm) 160 T (AT I 50 Doemetar ard 20 o i
Ge_wmde- ) Option 1 g \
spindel Steigung . o onw \
mm 20 3 8x10* \
— S 7xwt
. Ubersetzungsverhaltnis 12:1 - - & ext
Uber- F | F | 8 sxrot
setzu- Statischer Wirkungsgrad 0.131 M B g axiot
ngsver- des Spindelhubgetriebes ' 3 axtot
haltnis Dynamischer fixiert verstiftet fixiert 2x10* -
Option 1 | Wirkungsgrad des 0178 e UANGE DER DRUCKSAULE (i) E%fﬁ;ﬁi
Spindelhubgetriebes FIXIERT  GEFOHRT 01000 2(‘)00 3(‘)0 40(‘10 sol)o 50‘00 70110 80(‘)090001“0‘: 1x10 2x10*
Ubersetzungsverh‘éltnis 36:1 VERSTIFTET IVERSTFTET | m“uo 26?0 36?0 40‘0? siﬂ?u Gbﬂ? 70‘00‘ aboc: eduug\
. N b - FIXIERT / FREI 500 1000 1500 2000 2500 3000 35004000 4500
Uber- Statischer Wrkungsgrad Kritische Spindeldrehzahl
setzu- des Spindelhubaetrieb 0,079
ngsver- es Spindelhubgetriebes ~ 1000
haltnis Dynamischer - ? %
Option 2 Wirkungsgrad des 0,123 - P S N
Spindelhubgetriebes it t L8 g 1000kN
Maximale | Ubersetzungs 185 u’ g £ ]
Eingang- | verhiltnis Option 1 ' k) 9 a8 2 £ 100
sleistung | Ubersetzungs 9 = T = A
(kW] verhaltnisse Option 2 ' £ = 2 2
Anlauf Uberset - ol Al A z
nlauf- ersetzungs <
drehmo- | verhaltnis Option 1 2025 H H H 10
ment bei - 1 ) o 10
Volllast Ubersetzungs ~ Freitragende Sp_lndnellange_[m]
(Nm) verhiltnis Option 2 1119 (mit beiden Enden fixiert und bei 80% der kritischen Drehzahl)




